Une main robotique avec le sens du
toucher
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La revue Science rapporte les travaux de chercheurs britanniques parvenus a mettre
au point une main robotisée dotée du sens du toucher s’approchant de la précision
humaine. Recouverte d’une structure multicouche similaire a la peau, obtenue par
impression 3D, un réseau de neurones artificiels transmet et traite les informations
de la texture de la surface touchée par la pince robotisée, déterminant ses
réactions en conséquence sans programmation préalable. L’'article indique que cette
avancée ouvre de nouvelles perspectives pour améliorer les robots agricoles
intervenant dans des environnements complexes ainsi que dans la manipulation de

produits fragiles (ex. : cufs). L’application a la cueillette automatisée de fruits
et légumes serait également envisageable.
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